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D) CALCUL INTEGRAL
Dans tout ce chapitre f désigne une fonction de R dans R.

I) FONCTIONS AYANT UNE PROPRIETE "PAR MORCEAUX”.
1) Définitions.

Dans ce paragraphe, a et b sont deux réels vérifiant a < b.
DEF : on appelle subdivision d’ordre n € N* de 'intervalle [a, b] toute liste o = (xo, ..., z,) de n + 1 réels vérifiant :

Tp=a<x] < ... <Tp_1<T,=2>0

Les x, sont appelés les points de la subdivision, les intervalles [zx_1, zx], k = 1..n, les intervalles fermés de la subdivision,
et les intervalles |xp_1, xx[ les intervalles ouverts ; le réel Il?%i( (xx — xp—1) s’appelle le pas (ou le module) de la subdivision.

a).

La subdivision est dite réguliére si les nombres xp — xp_1 sont égaux (donc égaux a

REM : la subdivision est réguliére ssi zp = ............ ; ce qui donne en particulier, lorsque a =0et b=1: zp = ........

DEF : soit P une propriété concernant des fonctions sur un intervalle ; on dira que la fonction f posséde la propriété
P par morceauz (ou par intervalles) sur [a,b] il existe une subdivision o = (g, ..., z,) de [a,b] telle que les n restrictions
de f aux intervalles ouverts |xi_1,zi[ de la subdivision o sont prolongeables en des fonctions ayant la propriété P sur les
intervalles fermés [xg_1, zx].

Une subdivision ayant cette propriété sera dite adaptée a la fonction f sur [a,b] pour la propriété P.

2) Exemples classiques
a) Fonction continue par morceaux.

CNS : f est continue par morceauz sur [a, b] ss'il existe une subdivision o = (g, ..., ) de [a, b] telle que
«) les n restrictions de f aux intervalles ouverts |xp_1, zx[ sont continues
B) f posséde une limite finie stricte & droite en zy, ..., z,_1 et une limite finie stricte & gauche en ..., z,.

Si l'on définit un point de discontinuité de premiére espéce d’une fonction comme étant un point de discontinuité ou la
fonction posséde cependant une limite stricte finie & gauche et a droite, cette CNS peut s’écrire :

CNS : f est continue par morceaux sur [a, b] ssi la restriction de f & [a,b] est continue en tout point de [a, b] sauf en un
nombre fini de points ou la discontinuité de la fonction est de premiére espéce.
El

PROP (application du théoréme de Weierstrass) :
Une fonction continue par morceaux sur un segment est bornée sur ce segment et atteint ses bornes.
D1

Notation : l'ensemble des fonctions réelles d’ensemble de définition [a,b] continues par morceaux sur [a,b] est noté
CM ([a,b],R).

PROP (admise) : CM ([a,b],R) est un sous-espace vectoriel et un sous-anneau de R[®!1, donc une ...........ccccooveuevnen. de
R[],

b) Fonctions constantes par morceaux.

Elles sont plus communément appelées : fonctions en escalier.
CNS : f est en escalier sur [a, b] ss’il existe une subdivision o = (zg, ..., ,) de [a,b] et n réels Ay, ..., A, tels que

Vk € [|1,n]] Vo € Jzp—1, 2] f(x) =N\
D2
Notation : I'ensemble des fonctions réelles d’ensemble de définition [a, b] en escalier sur [a, b] est noté Esc ([a,b],R).

PROP (admise) : Esc([a,b],R) est une sous-algebre de CM ([a, b],R) .
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¢) Fonctions affines par morceaux.

CNS : f est affine par morceaux sur [a, b] ss'il existe une subdivision o = (z, ..., z,) de [a, b] et 2n réels a1, ..., an,b1, ..., by
tels que
Vk € [1,n] Vo € |zk—1,zx[ f(z) = arz + by

D3
E2

Notation : ’ensemble des fonctions réelles d’ensemble de définition [a, b] affines par morceaux sur [a, b] est noté AM ([a, b], R) .
PROP (admise) : AM ([a, b], R) est un sous-espace vectoriel de CM ([a, ], R) (mais pas un sous-anneau).

d) Fonctions de classe C* par morceaux.

Notation : Iensemble des fonctions réelles d’ensemble de définition [a,b] de classe C¥ par morceaux sur [a,b] est noté
CkM ([a,b],R) .

PROP (admise) : C*M ([a,b],R) est une sous-algébre de CM ([a, ], R) .

E3

IT) INTEGRABILITE D'UNE FONCTION BORNEE SUR UN SEGMENT.
1) Intégrale d’une fonction en escalier.
PROP et DEF : soit f une fonction en escalier sur [a,b] , o0 = (zo, ..., ) une subdivision adaptée a f, et A\ la valeur
constante de f sur |zp_1, x| ; alors le réel

Z)\k- (T) — xp—1)
=1

est indépendant du choix de la subdivision adaptée.
On l'appelle : intégrale de f sur [a,b] :

b n
I(f)= / f= Zf (ck) (T — K1) avec cx € |Tp_1, k|
@ k=1

b
REM : bfa— est le barycentre des A\, affectés des coefficients x, — xx_1 ; il représente donc la valeur moyenne de la
a

fonction f sur [a,b].

PROP : si f et g sont en escalier sur [a, b],

Vz € [a,b] f(z)<g(z)=1(f)<I(g)

2) Intégrales inférieure et supérieure d’une fonction bornée sur un segment.

DEF : supposant f bornée sur [a,b] , on désigne par intégrale inférieure de f sur [a,b] la borne supérieure des intégrales
des fonctions en escalier minorant f sur [a,b], et par intégrale supérieure de f sur [a,b] 1a ....ccccminiiiiniiniiiiiiiiennn

I=(f) = sup 1(g)
{ g en escalier sur [a, b]
Vo € [a,b] g(x) < f(x)

IT(f)= inf I(h)
h en escalier sur [a, b]
{ oot T <y

PROP :siVz € [a,b] m < f(x) < M alors

m(b—a) <I™(f) <IT(f) <M(b—a)
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DEF : f est dite intégrable (au sens de Riemann) sur [a,b] dés que son intégrale inférieure sur [a,b] est égale & son
intégrale supérieure :
f est intégrable sur [a,b] < I~ (f) = I (f)

la valeur commune des intégrales inférieure et supérieure de f sur [a,b] est appelée intégrale de f sur [a,b] et notée
= f(f f= fab f (z) dz (x étant ici une variable muette).

REM : lorsque f est en escalier, cette définition redonne bien celle donnée précédemment.
Exemple de fonction non intégrable au sens de Riemann sur [a,b] : E4

CNS : f est intégrable sur [a, b] ss’il existe une suite (g,,) de fonctions en escalier minorant f sur [a,b] et une suite (h;,)

de fonctions en escalier majorant f sur [a, b] telle que lir}rl ( f(f hyp, — f; gn) =0 ; on a alors
n—-+0oo
b b
/ f —nll)r_{_loo 9n :ngr—:i(-loo ; hn

D4 (réciproque seulement).

APPLICATION : toute fonction monotone sur [a, b] est intégrable sur [a, b].
Db

E5 : calcul de [ zdx.

TH : toute fonction continue par morceaux sur [a,b] est intégrable sur [a, b].

I1I) PROPRIETES DE L’INTEGRALE D’UNE FONCTION CONTINUE PAR MORCEAUX SUR UN SEGMENT

1: si f est CM sur [a,b], Vintégrale f; f n’est pas modifiée si 'on modifie la valeur de f en un nombre fini de points
de [a, b].

P2 : si f est définie sur [a, b] sauf en un nombre fini de points, mais qu’elle est prolongeable en une fonction CM sur [a, b],
alors l'intégrale de ce prolongement ne dépend pas de ce prolongement ; on dira par définition que c’est 'intégrale de f sur

[a, b].

rsinz Tr
o dz aun sens, [; tanzdz n’en a pas.

Conventlons soient a et b deux réels quelconques ;

-sia=0b, f: f =0 dans tous les cas.
- si f est CM sur [a,b] , on pose :

maxab)
f[ab]f fln(ab)
sia>b, fnf:—fh

E6 : f[xz_MQ v () dt =

3 (Relation de Chasles) :
Si a, b, ¢ sont trois réels quelconques et f CM sur [min(a, b, ¢), max (a, b, )], alors,

/:f/ubf+/bcf
D6

P4 (linéarité de 'intégrale) :

b b b
i (H):{ e e R (R YRRy R

P5 (positivité de lintégrale) :
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si

si

si| (1) - { f est CM sur [a, b]

f(x) > 0 pour z € [a,b], sauf pour un nombre fini de z

D7
P6 (croissance de l'intégrale, coro de P4 et P5) :

f(z) < g(z) pour x € [a, b], sauf pour un nombre fini de x

(H) : { f est CM sur [a, b]

D8

P7 (positivité stricte de 'intégrale, pour une fonction continue) :

alors

alors

si

[ est continue sur [a,b] ,a #b
(H)

f (xo) > 0 pour au moins un zy € [a, ]

f(x) = 0 pour z € [a,b], sauf pour un nombre fini de z

alors | (C) :

D9

CORO (contraposée de P7)

si

f est continue sur [a,b] ,a #b
(H)

i f=0

f(x) = 0 pour tout z € [a,b] ou f(z) < 0 pour tout = € [a, D]

D10

b b
[1< [ oliazn

(©):
f< / g dans tous les cas
[ [a,b]

a,b]

[ r>0f5a=y]

/“ f > 0 dans tous les cas
[a,b]

alors ‘ (C) : f(z) =0 pour tout z € [a, b] ‘

P8 (croissance stricte de 'intégrale pour des fonctions continues, coro de P4 et P7) :

f(x) < g(z) pour x € [a, b], sauf pour un nombre fini de x

f, g sont continues sur [a,b] ,a #b
(H)

[ (zo) < g(x0) pour au moins un zy € [a, b

D11

CORO (contraposée de P8)

f(x) < g(x) pour tout = € [a, D]
=19

si

f et g sont continues sur [a, b
(H)

D12

P9 (Inégalité triangulaire pour les intégrales)

si|(H): f est CM sur [a, b

D13

alors

b b
/f</9

(©) :
f< / g dans tous les cas
[a,b] [a,b]

alors | (C) : f(z) =g (z) pour tout x € [a,b] ‘

alors
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Exemple d’application : montrer que si u,, = fol 2™ sin (10z) dz, lim u,, = 0.
P10 (Inégalités de la moyenne)
Version encadrements :

si

(H) : { (J:ESE) CM sur [a, 8 alors | (C): (b—a rnmf / f<b-a rnaxf

Version valeur absolue :

si |( ) : f est CM sur [a, b] | alors | (C) :

[

< |b— al max
b= al ma]

)

D14
Explication de 'appellation ”inégalités de la moyenne”

DEF : la valeur moyenne d’une fonction f CM sur [a, b] est le nombre

5 S

b—a

[ swae= [ Moy )0

Les inégalités de la moyennes s’énoncent alors :
pour la version encadrement :

Mg (f) = sia#b, Mgy (f)=f(a) sia=0b

Remarquons que :

si ‘ (H) : f est CM sur [a, b] | alors | (C) : mlnf Miap (f) < maxf

pour la version valeur absolue :

si| (H) : f est CM sur [a, b] ‘ alors | (C) : My (f)| < mzﬁqﬂ

P11 (inégalité de la moyenne pondérée) :

< max|f]| lg]

Si| (H) : f et g sont CM sur [a, b] ‘ alors | (C) : nas
@ [a,b]

D15
REM 1 : si on fait ¢ = 1 dans P11, on retrouve I'inégalité de la moyenne tout court, et si on fait f = 1, on retrouve
I'inégalité triangulaire.

REM 2 : la moyenne d’'une fonction f CM sur [a,b] pondérée par une fonction g CM sur [a, b] d’intégrale non nulle sur
[a, b] est le réel :

b
J. fg

b
Ja 9
L’inégalité de la moyenne pondérée s’écrit donc, si g est positive sur [a, b]

|Mia 4,4 ()] < max ||

Miap,q (f) =

IV) INTEGRALE FONCTION DE SA BORNE SUPERIEURE. PRIMITIVES.
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1) Propriétés de l'intégrale fonction de sa borne supérieure.
DEF : soit I un intervalle de R ; on dit que f est continue par morceaux sur [ si elle est continue par morceaux sur tout
segment inclus dans 1.

. . . . . 1 .
Exemples : la fonction partie entiére est continue par morceaux sur R, la fonction z +— [— est continue par morceaux
T
sur R% , mais pas sur R.

Considérons une fonction f continue par morceaux sur 'intervalle I ; étant donné un point a de I, on définit la fonction
F sur I par
T
Fa)=[1
a

xT a
Remarquons que F' ne dépend de a qu’a une constante prés ; en effet, sib € [ et G (z) = / [ G(x)—F(x) = / f = cte.
b b

TH 1 : la fonction F' est continue sur I (méme si f est discontinue).

D16
REM : On dit que l'intégration a une fonction de régularisation.
E7

TH 2 : la fonction F' est dérivable a droite et & gauche en tout point xg de I (si zg est I'une des bornes de I, il n’y a
qu’une seule de ces deux dérivabilités), et

Fy (z0) = lim f(z)

<
T—XTQ

Fi(wo) = fim [ (@)

T—XTQ

D17

COROLLAIRE 1 (théoréme fondamental du calcul intégral) : si la fonction f est continue en z € I, la fonction F' est
de classe C! en xg et F' (x9) = f (w0) -
D18

COROLLAIRE 2 : si la fonction f est continue sur I, la fonction F est de classe C! sur I ; plus généralement, si la
fonction f est de classe CP sur I, la fonction F est de classe CP*! sur I.

2) Application a I'existence de primitives et au calcul des intégrales.
DEF : une fonction F est appelée une primitive de f sur Uintervalle I si F est dérivable sur [ et siVz € I F' (z) = f ().

REM : on a vu dans le cours sur les applications du théoréme des accroissements finis que deux primitives d’une méme
fonction SUR UN INTERVALLE difféerent d’une constante sur cet intervalle.

TH 3 (corollaire du TH 2) : toute fonction continue sur un intervalle posséde une primitive sur cet intervalle.
D19

REM : ce théoréme est ”existentiel” mais non constructif. II ne dit pas comment obtenir une primitive & 'aide des
fonctions usuelles. On démontre d’ailleurs qu’il existe des fonctions s’exprimant algébriquement & ’aide de fonctions usuelles

dont les primitives ne peuvent s’exprimer a l’aide des fonctions usuelles.
sinz e’ -
Exemples : ,—, €% etc...
x

T
. . . 2 s 2
Mais on sait maintenant par contre que  +— / et"dt est une primitive de = — e*".

0
ATTENTION : PAR CONTRE SI f est continue par morceaux sur un intervalle I SANS ETRE CONTINUE, ELLE NE
POSSEDE PAS DE PRIMITIVE sur 7 ; la fonction F' définie dans 1) n’est pas dérivable sur I tout entier.
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TH 3 bis (corollaire du TH précédent et de la remarque qui le préceéde) : toute fonction continue sur un intervalle possede

une UNIQUE primitive F, ,, sur cet intervalle prenant une valeur donnée gy en un point donné xq de I ; elle est définie par

D20

TH 4 (expression de U'intégrale d’une fonction continue sur un segment a ’aide de 1'une de ses primitives) :
si f est continue sur [a,b] et si F' est une primitive quelconque de f sur [a, b], alors

b
/f (x)dz = F(b) — F(a), que 'on note [F (x)]l;

a

D21
E8

v(x)
APPLICATION : dérivation de x — / f () dt.
Soit f une fonction continue sur un intervalle I, v et v deux fonctions dérivables sur un intervalle J & valeurs dans I ;
v(z)
pour z dans J, on pose g (z) = / f(t)dt ; alors g est dérivable sur J et

g () =

D22
3) Notation des primitives.

A cause du lien vu ci-dessus entre les intégrales et les primitives, une primitive quelconque de f , continue sur un intervalle
qu’il faut préciser, est notée

x+—>/f(x)dx

b
Il faut bien prendre garde au fait que, dans la notation / f (z)dz, la variable = est muette, alors qu’elle ne 'est pas
a

dans Décriture / f (z)dz (que 'on appelle ”intégrale indéfinie”) ; par exemple :

cos (x)dx =sinz 4+ C

b
/ cos (x) dx = sinb —sina

a.

V) Intégration par parties et changement de variable.
1) Formule d’intégration par parties.
a) Version intégrale indéfinie :

PROP : si v et v sont deux fonctions de classe C' sur un intervalle I, alors, pour = dans I :
/u(x)v'(x)dw =u(z)v () —/u'(x)v(x)dw
D23

REM 1 : il ne faut jamais perdre de vue que la formule d’intégration par parties est une simple intégration de la formule
de dérivation d’un produit.
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d
REM 2 : il est treés pratique d’utiliser les abus d’écriture v = u (z),v = v (z),v (z) = d—,v’ (z) = d_v avec lesquels la
T T

formule d’intégration par parties se met trés simplement sous la forme :

/udv:uv—/vdu

E9
b) Version intégrale définie :

PROP : si u et v sont deux fonctions de classe C! sur un intervalle [a, b], alors,

2) Formule de changement de variable.
a) Version intégrale indéfinie :

PROP : si f est une fonction continue sur un intervalle J, et u une fonction de classe C! sur un intervalle I, avec u (I) C J,
alors, pour z dans I :

[ @ @de = [ 1@
ot on commet, dans le second membre, ’abus d’écriture consistant a considérer « comme une variable (appartenant &
J).
D24
E10

REM : il ne faut jamais perdre de vue que la formule de changement de variable est une simple intégration de la formule
de dérivation d’'une composée.

b) Version intégrale définie :

PROP : si u est une fonction de classe C' sur un intervalle [a,b] et si f est une fonction continue par morceaux sur
J =u([a,b]), alors :

7ﬂMMMWMw1/ﬂmm

D 25 (uniquement dans le cas ot f est continue).
E11

3) Applications.

Al : si f est continue par morceaux et T-périodique sur R, l'intégrale de f sur une période (c’est-a-dire sur un intervalle
d’amplitude T') ne dépend pas de cet intervalle.
D26

A2 : si f est continue par morceaux et paire sur R, a et b deux réels, alors

b —a
[o=]s
a —b
et par conséquent :
a a
[r=2]1
—a 0
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A3 : si f est continue par morceaux et impaire sur R, a et b deux réels, alors

et par conséquent :

D27
VI) FORMULE DE TAYLOR AVEC RESTE INTEGRAL.
1) Formule de Taylor avec reste intégral et inégalité de Taylor-Lagrange.

TH (formule de Taylor avec reste intégral) :
soit f une fonction de classe C"** sur [a, b], Tn,f,a) le polynéme de Taylor de f en a ; alors :

b b
1 n en " (b—a) b—z)" .,
fb)= Tin,f,a) (b) + o] / (b—x) f( +1) (z)dx = Z%f(k) (a) + / %f( +1) (z) dz
o k=0 A :
reste intégral
b oak
D28 : poser I}, = / %ﬂk“) (x) dx , vérifier par une intégration par parties que
b—a)*
o= ) 1,

et itérer cette relation de récurrence en partant de I,,.

APPLICATION : inégalité de Taylor-Lagrange :
soit f une fonction de classe C"** sur [a, b], Tn,f,a) le polynéme de Taylor de f en a ; alors :

£ (5) = T ()] < Mm&x‘f(n+l)‘
(n,f,a) (n+1)! a0

D29
REM : pour n = 0, cette inégalité n’est autre que celle des accroissements finis.

2) Application au développement en série de Taylor de fonctions usuelles.

o0 n
Par convention, Z uy, désigne la limite quand n tend vers oo de Z U
k:ko k:k()
TH 1 pour tout réel x :

< ok < 2k < 2k+1
e’ =% ——, coshx = Z— sinhz = Z—
1’ 1’ |
= k! = (2k)! = (2k +1)!
> 2k = 2k+1
- kT . - 1k x
cosfo(fl) o smxfz( 1) kT
k=0 k=0
D30
TH 2 : pour tout réel z € [-1/2,1]
oo k
In(l14+z) = N
() =321

D31
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REM 1 : pour z = 1, on obtient ’égalité remarquable

1-—- 5 + 3 =In2
REM 2 : on démontre que I'égalité du TH2 est valable pour €] — 1,1] (et méme aussi pour z = —1, si l'on dit que
In(0) = —o0...)
VII) SOMMES DE RIEMANN
DEF : soit f une fonction réelle définie sur un intervalle [a, b],a < b, et 0 = (21, ...., x,) une subdivision de cet intervalle ;

dans chaque intervalle [z _1, 2] de la subdivision, on se donne un élément cy, ; par définition, la somme de Riemann associée
a la fonction f, a la subdivision o et & (ci),_, ,, est le réel :

Zf (ck) ; en particulier, sia =0,b=1et ¢y =z, on a :
k=1

I, (k
Stramn =2 (g)
k=1

REM : si la subdivision o est réguliére, S(f 5 (cy)) =

formule & savoir sans hésiter.

TH des sommes de Riemann : en raccourci, si f est CM sur [a,b], les sommes de Riemann ”convergent” vers l'intégrale
de la fonction f sur [a,b] lorsque le pas de la subdivision tend vers 0, ce qui signifie trés précisément que :

b
Ve >0 Ja >0 Yo,V (ck) pas(o) <a= /f—S(ﬁm(Ck)) <e

On en déduit, en prenant une subdivision réguliére et des xj égaux a la borne de droite de leur intervalle, le

COROLLAIRE : si f est CM sur [a, b], la suite (S,,) définie par

baZf<a+kba>
n n
k=1

Sy =

b
converge vers / I
D32 ‘

n b .
REM : on en déduit que si f est CM sur [a,b] d’'intégrale non nulle, Zf <a+k na) ~  n.Myy (f), et en

n—-+4oo
k=1

particulier, pour a =0et b=1:

1
" [k
S7(2) o nMon ()= [ £
0

E12

n n n n _—

1 1 1 km  2n ek 1

Uy = —— > 1In2, v, = —_—~—, Wp = sin— ~ —, xz, = —~ —.

;n +k 1; (n+k)?> 2n — n ™ ; k2 en

VIII) CALCULS APPROCHES D’UNE INTEGRALE

Données : f: [a,b] — R continue, (g, x1, ..., Tn_1,Z,) subdivision réguliére de [a, ],

10
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b nooa
e

1) Méthode des rectangles.
Tk

On remplace / f par (zr — xk—1)f(ak_1) ou par (zr — xx—1)f(zk).
Tk—1
On obtient pour chacun des cas les formules approchées :

_ an—1 _ _ n _
Im:b aZf(a—i—kb a)etI”:b aZf(a—l-k:b a)
n k=0 n k=1

Les formules sont exactes pour f constante.

REM : I, — I, = “— (£ () - [ ()

PROP : Majoration de Uerreur, si f est C* sur [a,b] et M; = r[n%)]( [7']

)

(b—a)®
2

|\ — I, | <M (idem pour |I — I,,]).

De plus, cette inégalité est une égalité quand f est affine.

D33 : a laide de I'inégalité de Taylor-Lagrange, on montre d’abord que si f est C! sur [, (] :

5 )2
[ 1@ - - (@) < L5

puis on applique ceci aux cas o = xp_1, 8 = Tk.

2) Méthode des trapézes.
T
On remplace / f par (v — zp_1)

Tr—1

flxrp—1) + f(ar)

5 ; on obtient la formule approchée :

n

L, == <f<a>+f(b>+zf<a+kbna>> =t ) - F @) =1~ (P 0) ~ F(a)

La formule est exacte pour f affine.

PROP : Majoration de lerreur, si f est C2 et My = r[nalﬁ( ¥l
a,

(b—a)®
12n2

1= I < My

De plus, cette inégalité est une égalité quand f est du second degré.

B _
D34 : on montre d’abord que si f est C? sur [, f] ,/ fz)dz = B—Qa(f(a) +f(8) —/

_ B8
= 2%t a) + £(8) - [ @=a)e - 1)

2 2/ .
(Ecrire d’abord dz = d <x — #), puis <x — a_;ﬁ) dr=d (%(x —a)(z — B)))
fﬁf _B-a

sty + 13| < EE

<
puis on applique ceci aux cas o = Tp_1, 8 = Tk.

(o 22) o

[0

On en déduit que a(

1/
o max |f"]

11
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N U I0)

EM : i I—-1.) (]
R ceci montre que ( ) ( oo o

72

3) Méthode des tangentes, ou des rectangles centrés (hors programme).
T

On remplace / fpar (xx —xp—_1)f <%> ; on obtient la formule approchée
Tr—1
b—a X b—a
Iiq = 2k —1
" n k:z_:1f<a+( ) 2”)

La formule est exacte pour f affine.

PROP : Majoration de 'erreur, si f est C' et M; = I{n&ﬁ(|f’|

)

(b—a)?

I -1, <M
| tal Y

D35 : en utilisant 2 fois 'inégalité de Taylor-Lagrange, on montre que

5 ol _ ats _
[romon(0)] < |70 -850 () [T -5 ()

(ﬁ - Oz)2 / (ﬁ - a)z / (ﬁ - Oz)2 /
< T[fgg} 71+ T%@’fﬁ} I € S=———max|f|

puis on applique ceci aux cas @ = Tp_1,8 = Tk.

4) Méthode de Simpson (hors programme).
Th—1 + Tk

o f(zr—1) +4f <T> + f(@k)
On remplace / f par (z — x—1) 6

Tk—1

, ce qui donne la formule approchée :

n—1

]S:b&f<fwy+ﬂw+_ggaf<a+kb;a)+4§§f<w+@k+ﬂb;f)>

La formule est exacte pour f polynomiale de degré inférieur ou égal a trois.
1

REM : ]gzg(hw+ﬂﬁ)

PROP : Majoration de lerreur, si f est C* et My = max |F@]

(b—a)?
2880n1

|I“'IJ < A44

De plus, cette majoration est une égalité quand f est du quatriéme degré.
D36 : on montre d’abord que si f est C* sur [a, ],

A -« o+ — )’
[ =552 (v ar (52) 4 59) | < G 1)

W)
2880  [a,8]
puis on applique ceci aux cas o = Tp_1, 8 = Tk.

<

E. EXTENSION DES NOTIONS PRECEDENTES AUX FONCTION DE R vers C.

f désigne une fonction de R vers C, g et h ses parties réelle et imaginaire (g(z) = Re (f (2)),h(z) = Im (f (x))

12
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I ) Limites, continuité, équivalents, o, O.

Les définitions sont les mémes, a condition de lire les valeurs absolues comme des modules (par contre les définitions avec
des encadrements ne sont plus valables ; par exemple, f est continue en xq ssi

Ve >0 Jda>0 Vz e Dy |z —zo| <a=|f(zx)— f(zo)] <e

Il n’y a plus de notion de limite infinie (mais toujours des limites en +00) pour f, mais il y en a pour |f|, qui est une
fonction réelle ; par exemple, x — ze'® n’a pas de limite en plus l'infini, mais

lim }xe”| =400
x—+00

PROP : il y a équivalence entre 'existence d’une limite [ pour f avec celle d'une limite {; pour g et d’une limite Iy pour
h, et 'on a |l = l; 4+ ils; on en déduit I’équivalence entre la continuité de f et celle, simultanée, de g et h.

Les propriétés concernant les opérations restent inchangées.
IT) Dérivation.
Définitions identiques ; par exemple,
u—0 u
PROP : la dérivabilité de f équivaut a celle de ses parties réelle et imaginaire g et h ; et f' = ¢ +ih'.

Exemple :
O i _ i _ i(e+E)

Les propriétés concernant les opérations restent inchangées ; mais par contre, le théoréme de Rolle ne s’étend pas aux
fonctions complexes.
III) Intégration.

On ne peut plus définir I'intégrabilité a partir des fonctions en escalier minorantes et majorantes. La définition la plus
simple consiste & poser que I'intégrabilité de f équivaut a celle de ses parties réelle et imaginaire g et h ; et ’on pose

b b b
Jr- o]

Toutes les propriétés ne faisant pas intervenir d’encadrements restent valables.
F. COMPLEMENTS : méthodes de calculs de primitives (hors programme).
I) Primitives des fractions rationnelles réelles.

On décompose en éléments simples dans C :

Les termes en | z¥ (k > 0) s’intégrent en r
I 1
r (k>2) ——
(x —20)" e (x — zo)
In |z — o]

r — T _ —

a a a a

+ k>2 - - o a regrc
(z — z)" (gc—z_o)k ( . (x—20)""" . (x — Z0) (
a 2 d
L - (xtc) + 5 bln (.o )+ cocarctan (coeeeeeeeenneene

T—z2 T—%Z  (x4+c)+e? (x+c) +e?

13
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REM 1 : ceci démontre que toute fraction rationnelle posséde une primitive ne faisant intervenir que In, arctan, et des
fractions rationnelles.

Mais il faut tempérer cet enthousiasme par le fait que, le théoréme de D’Alembert n’étant pas constructif, on ne sait
b
dx
pas factoriser des polynomes de degré > 5 ; par exemple, le calcul de / PR est subordonné & la factorisation de
P
X® + X? + 1, laquelle est inconnue....

REM 2 : les éléments simples en doivent étre regroupés avant d’étre intégrés ; s’ils sont déja regroupés

r—2z9p IT—20
au départ, ne pas faire un travail inutile du style :

2x 1 1 2x

x2+1:x+z’+x7i 2 +1

IT) Primitives des fonctions rationnelles en sinus et cosinus.

DEF : une fonction de deux variables est dite rationnelle si lorsqu’on fixe une variable (et quelles que soient les fagons de
le faire), la fonction d’une variable obtenue est rationnelle.

Soit donc & déterminer / f (cos z,sinx) dx avec f rationnelle.

On dispose des régles dites de Bioche :
* Premier cas : si ’élément différentiel f (cosx,sinz)dz est invariant par le changement © — 7 — x, poser u = sin x.

Explication : on a f(—cosz,sinz) = —f (cosz,sinz), f est donc impaire par rapport & sa premiére variable et 1'on
pourra alors toujours écrire f (cosz,sinx) = cosx.g (cos.2 x, sin x) avec g rationnelle ; alors

/f(cosx,sinx)d:c:/g(cos?:c,sinx) cosx d:c:/g(lfuz,u)du

et on tombe sur une fraction rationnelle en u, qui s’intégre.
* Deuxieme cas : si I'élément différentiel f (cosx,sinx)dz est invariant par le changement © — —x, poser u = cosx.

Explication : on a f(cosz,—sinx) = —f (cosz,sinz), f est donc impaire par rapport a sa deuxiéme variable et 1'on
pourra alors toujours écrire f (cosz,sinz) = sinz.g (cos x, sin’ x) avec g rationnelle ; alors

/f(cosx,sinx)dx:/g(cos:c,sinzx) sinx d:c:f/g(u,lfuz) du

et on tombe sur une fraction rationnelle en u, qui s’intégre.

* Troisiéme cas : si I'élément différentiel f (cosx,sin ) dz est invariant par le changement x — x + 7, poser u = tanz.
Explication: ona f (—cosz,—sinx) = f (cos z,sin x) ,et 'on démontre que I'on pourra alors toujours écrire f (cos z, sinz) =

g (tanz) avec g rationnelle ; alors
/f(cosx,sinx) dzx = /g(tanx) do — / 1g_£uu)2du

et on tombe sur une fraction rationnelle en u, qui s’intégre.

ATTENTION : la primitive obtenue ne sera valable que sur } —g + km, g + kw[ ; si g est dans l'intervalle d’intégration,

on peut aussi poser u = cot z, qui fonctionne de maniére similaire.
* s1 aucun des cas précédent n’a fonctionné, poser v = tan 5 changement fonctionnant dans tous les cas.

/f(cosx,sm:c)d:c/f<1+u271+u2> 1+ u2

14
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et on tombe sur une fraction rationnelle en u, qui s’intégre.
ATTENTION : la primitive obtenue ne sera valable que sur |—m + 2k, w + 2k7| ; si 7 est dans U'intervalle d’intégration,

on peut aussi poser u = cot —, qui fonctionne de maniére similaire.

III) Primitives des fonctions rationnelles en exponentielle.

Soit & déterminer / f (") dx avec f rationnelle : poser u = e*.

Explication : p
[rerin= [1w%

et on tombe sur une fraction rationnelle en u, qui s’intégre.
REM : ce cas englobe celui des fonctions rationnelles en cosinus hyperbolique et en sinus hyperbolique.

b

IV) Primitives des fonctions rationnelles en z et en { ar + .
cx+d

ar +b ar +b

Soit & déterminer [ f | x, { + dx avec f rationnelle : poser u = ¢ + .

cx+d cr+d

b b—du™
ar + , donc z = - g (u) avec g rationnelle, et donc

cu™ —a

/f(x, “ ;’fjf}) do= [ F(gw) ) () du

et on tombe sur une fraction rationnelle en u, qui s’intégre.
V) Primitives des fonctions rationnelles en = et en vax? + bz + c.

Soit & déterminer / f (x, vaz? +br + c) dx avec f rationnelle, et A = b —4ac # 0 (pourquoi le cas A = 0 est-il évident

?)
2az +b ; il y a alors 3

1
Premiére étape : mettre ax? 4+ bx + ¢ sous sa forme canonique Ta ((an + b)2 — A) et poser u = m
a

Explication : u" =
P cx+d

cas

Premier cas: A > 0eta > 0: on obtient /f (:U, Var? + bx + c) dz = /g (u, Vu2 — 1) du : poser alors v = argcheu (¢ =

+1), d’ott u = ech v et du = € sh vdv, soit

/g(u, \/u2—1> du:/g(sch v,sh v) esh vdv

et on, est ramené au IIT)

Deuxiéme cas : A > 0 et a <0 : on obtient /f (x, Var? +br + c) de = /g (u, V1-— uz) du : poser alors v = arcsin u,

d’ott u = sinv et du = coswvdv, soit

/g (u, V1-— u2) du = /g (sinw, cos v) cos vdv

et on, est ramené au II)

Troisiéme cas : A < 0et a > 0: on obtient /f (:U, Var? +bx + c) dx = /g (u, v1+ uz) du : poser alors v = argsinh u,

d’ott u = sinh v et du = cosh vdv, soit

/g (u, V14 u2) du = /g (sinh v, coshv) cosh vdv

et on, est ramené au IIT)
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